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Lifting device (1) comprises at least two scissor 
arms (2, 3) arranged at an angle to each other. At 
least one of the scissor arms is connected to a drive 
device (18) introducing a drive force (A) into the 
scissor arm(s) parallel to the lifting direction (H). 
Preferred Features: The scissor arms are formed 
from several crosses (4, 5) arranged in vertical 
and/or horizontal rows. The drive force of the drive 
device is introduced at least into one cross (4) of 
one scissor arm (3). 
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(w) Hubeinrichtung 

@ Hubeinrichtung (1), die aus zumindest zwei im Winke! 
zueinander verbundenen, antreibbaren Hubscheren (2, 3) 
gebildet wird, wobei die Hubscheren auch aus mehreren 
Scherenkreuzen {4, 5) gebildet sein konnen und die An- 
triebskraft (A) parallel zur Hubrichtung (H) in zumindest 
eine der Hubscheren eingeleitet wird. 
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Beschreibung 



[0001] Die Erfindung betrifft eine Hubeinrichtung gemaB 
Anspruch 1. 

[0002] Hubeinrichtungen, die auf einem Scherenmecha- 
nismus aufbauen, sind bekannt und in den verschiedensten 
Ausbildungsvarianten weit verbreitet. Bekannt sind auch 
Hubeinrichtungen, deren Ilubscheren - vorzugsweise ira 
Winkel von 90° zueinander angeordnet - einen viereckigen 
Turm bilden. Die deutsche Patentschrift 9 10 1 14 hat ein der- 
art ausgebildete Hebegerat zum Gegenstand. Nachteilig ist 
hierbei, dass die Antriebskrafte rechtwinkelig zur Hubrich- 
tung auf jede der vier Hubscheren aufgebracht werden mit 
der Folge, dass ein verhaitnismaBig hoher Kraftaufwand, 
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geordnet werden. Mit der auf diese Weise gebildeten Drei- 
Punkt-Abstiitzung und -Lagerung der Fuhrungsrahmen ge- 
geneinander, befinden sie sich stets fluchtend und parallel 
beabstandet, jedoch vertikal beweglich, ubereinander. 
[0008] Die Krafte der Antriebseinrichtung, beispielsweise 
eines von Hand oder motorisch betriebenen Spindelhubge- 
triebes oder Hydraulikzylinders werden vorteilhaft in die 
Enden eines im Winkel verbundenen Scherenkreuzpaares 
eingeleiteL Andere Wirkanordnungen, z.B. zwischen Fuh- 
rungsrahmen und Scherenkxeuzrnitte, oder zwischen zwei 
ubereinander befindhchen Scherenkreuzmitten sind glei- 
chermaBen moglich. ErfindungsgemaB konnen mehrere an- 
einander gereihte Hubscheren mehrfach gewinkelte, ofFene 
oder geschlossene Hubeinrichtungen bilden mit einer ge- 



verbunden mit dem Einsatz gewichts- und kostenerhohender 15 meinsamen Antriebseinrichtung oder mehreren, gleicblauf- 



Mechanikteile erforderlich ist und ein erheblicher Platzbe- 
darf innerhalb des Hebegerates besteht, der z. B. das oftmals 
geforderte Anheben oder Absenken einer Last vom Boden 
bzw. auf den Boden nicht zulaBt. 

[0003] Aufgabe der Erfindung ist es, eine Hubeinrichtung 
der eingangs genannten Art zu schaffen, die es ermoglicht 
mil bereits nur zwei Hubscheren und bereits verhaitnisma- 
Big geringem Kraft- und Mecbanikaufwand die zu handha- 
benden Gegenstande zwischen einer Aufstandsflache und 
einem Hubmaximum vertikal zu bewegen. 
[0004] Diese Aufgabe wird durch die Merkmale des 
Hauptanspruchs gelost. Eine Kraft, die auf die Scherenarme 
eines Scherenkreuzes aufgebracht wird, laBt sich auf damit 
verbundene Scherenkreuze auch dann ubertragen, wenn sie 



gesteuerten Antriebseinrichtungen. 
[0009] Fur Anwendungen, bei denen groBer Hubhohen 
gefordert sind z. B. bei Antennenturmen oder Arbeitsbuh- 
nen ist es vorteilhaft, wenn wenigstens drei Hubscheren 
20 uber zentrale Verbindungselemente stemfbrmig miteinander 
verbunden sind. Dabei konnen die nach innen auf die Ver- 
bindungselemenle weisenden Scherenarmenden eniweder 
auf einen gemeinsamen Schnittpunkt ihrer Langenmittelli- 
nien ausgerichtet oder tangential an den Verbindungsele- 
25 menten angeordnet sein. Die freien Enden der unteren Sche- 
renkreuze werden gleit- oder rollbeweglich an oder in Fiih- 
rungselementen gefuhrt, die vorzugsweise an einem standsi- 
cheren Bodenrahmen angeordnet sind. Die freien Enden der 



oberen Scherenkreuze werden entsprechend vorstehender 

uber Eck verbunden sind. Dabei ist wenig erheblich, ob die 30 Beschreibung ebenfalls in Fuhrungselementen gefuhrt, die 

Scherenkreuze direkt und eng benachbart, z. B. miltels ge- an der Unterseite, beispielsweise einer Deck- oder Arbeits- 

meinsamer Drehgelenkbolzen gekoppelt sind, oder ob sie platte angeordnet sind. Auch bei zentrater Anordnung der 

indirekt und beabstandet, z. B. uber gemeinsame Fuhrungs- Verbindungselemente zwischen drei oder mehr der sternfor- 

elemente verbunden werden. mig von ihr abstehenden Hubscheren ist es vorteilhaft, wenn 

[0005] Bilden mehrere ubereinander angeordnete Sche- 35 nur die auf gleicher Hone angeordneten Scherenkreuze der 



renkreuze die Hubscheren, ist die erfindungsgemaBe Hub- 
einrichtung bereits funktionsfahig, wenn eine Antriebsein- 
richtung auf nur eines der Scherenkreuze einer Hubschere 
wirkt und die Hubscheren nur zwei Verbindungssiellen auf- 
weisen. Die durch eine solche Anordnung von Scherenkreu- 
zen gebildeten Hubscheren fuhren zu geringen Reibungs- 
verlusten und toleranzbedingten Instabilitatcn, die jedoch 
fur die meisten Anwendungsfalle von untergeordneter Be- 
deutung sind. 



Hubscheren verbunden und angetrieben werden. Urn die 
vorerwahnte Drei-Punkt-Auflage herzustellen, konnen zwei 
Hubscheren auch T-formig zueinander angeordnet sein. 
[0010] Die Schwenkmechanik der Hubscheren bedingL 
40 dass mit zunehmender Hohe der horizontale Abstand zwi- 
schen den nach unten gegen die Boden aufstandsflache ge- 
richteten, bzw. den nach obcn, z. B. gegen die aufliegende 
Arbeitsplattform gerichteten Scherenarmenden der unteren 
bzw. oberen Scherenkreuze der Hubeinrichtung abnimmt. 



[0006] Somit besteht die Losung der gestellten Aufgabe 45 was zu verminderter Standsicherheit fuhren kann. Zur Ver- 

im wesendichen darin, dass mit der vertikal gerichteten besserung der Standsicherheit wird erfindungsgemaB vorge- 

Kraft eine Antriebseinrichtung, die auf die Enden nur eines schlagen, vorzugsweise an den unteren Scherenkreuzen der 

Scherenkreuzes von zumindest zwei im Winkel zueinander Hubeinrichtung zumindest ein Scherenkreuz als Sriitzschere 

angeordneten Hubscheren wirkt, ein Gegenstand urn das anzuordnen, welches sich unabhangig von den vertikalbe- 

vielfache des Hubes der Antriebsvorrichtung vertikal be- 50 weglichen Hubscheren in eine horizontale Langserstrck- 



wegt werden kann, wobei das Vielfache der Anzahl der 
ubereinander angeordneten Scherenkreuze entspricht. Die- 
ser Hubmultiplikator ist nochmals, unabhangig von der An- 
zahl der Hubscheren steigerbar, je weiter die Einleitungs- 
punkte fiir die Anuiebskraft von den Enden der Scheren- 
arme eines Scherenkreuzes in Richtung der Scherenarui- 
kreuzung verlegt werden. 

[0007] Wie spater, mit Fig. 2 ausfuhrlicher zu beschreiben 
sein wird, laBt sich cine solche Hubeinrichtung vorteilhaft, 



kung bewegen laBt. Fiir besondere Einsatzzwecke kann auch 
eine Koppelung der vorerwahnten Scherenkreuze in der 
Weise vorgesehen sein, dass jede durch den Antrieb ausge- 
lbste vertikaie Streckbewegung der Hubschere mittels einer 
55 hier nicht weiler zu beschreibenden Umkehrvorrichlung 
zwangsliiufig ihre EnLsprechung in einer horizon! alen 
Streckbewegung der Stiitzschere findet. Die dadurch be- 
wirkte gegenlaufige Verschwenkung der Scherenarme von 
Hub- und Stutzscherc luhrt zu synchroner Vcrlangcrung 



z. B. an einem Hubwagen einsetzen. In einer ersten Ausfiih- 60 oder Verkiirzung vorerwahnter Scherenpaare 
rung wird, vorgeschlagen, zwei Hubscheren aus je zwei 
ubereinander angeordneten Scherenkreuzen zu bilden und 
rechtwinkelig zueinander zwischen zwei parallel beabstan- 
delen, verwindungssleifen Fuhrungsrahmen anzuschlagen, 
wobei die zueinander weisenden oberen und unteren Sche- 65 
renenden der Ilubscheren an den entsprechenden Traghol- 
men der Fuhrungsrahmen schwcnkbewcglich fixiert und die 
auseinander weisenden schwenk- und schiebebeweglich an- 



[0011] Die Erfindung wird nachfolgend anhand verein- 
fachter DarstelLungen noch naher erlautert. Es zeigt: 
[0012] Fig. 1 eine Hubeinrichtung in perspeklivischer 
Darstellung. 

[0013] Fig. 2 eine in einen Transportwagen infegrierte 
Hubeinrichtung in Seitenansicht. 

[0014] Fig. 3 den Transportwagen gcmaB Fig. 2 als Drauf- 
sicht im Schnitt A-A. 
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[0015] Fig. 4 die Hubscheren einer Hubeinrichtung in 
sternformiger Anordnung ais Draufsicht. 
[0016] Fig. 5 die Hubscheren einer Hubeinrichtung in tan- 
gentialer Anordnung als Draufsicht. 

[0017] Fig. 6 eine als Arbeitsbuhne gestaltete Hubeinrich- 5 
tung im Vertikalschnitt. 

[0018] Fig. 1 stellt beispielbaft eine auf die Aufstandsfia- 
che 10 gestellte Hubeinrichtung 1 dar, die aus den im Win- 
kel von 90° zueinander angeordneten Hubscheren 2 und 3 
gebildet ist, wobei die Hubschere 2 aus einem Scherenkreuz 10 
und die Hubschere 3 aus zwei Scherenkreuzen 4, 5 besteht. 
Die Scherenarme 6, 7 der Hubschere 2 sind mil den Sche- 
renarmen 9.1 und 9 uber Verbindungselemente 13 und 14 
vertikal schwenkbeweglich gekoppell. Die Antriebseinrich- 
tung 18, ein Elektromotor mit integrierter Spindelmutter 15 
und nicht drehender Trapezgewindespindel, steht mittels der 
Ubertragungselemente 11, 12 mit den Scherenarmen 8.1 und 
9, 9.1 so in Verbindung, dass durch Betatigung der Antriebs- 
einrichtung 18 eine Antriebskraft A auf die Hubschere 4 
wirkt, mit der alle drei Scherenkreuze - und damit die ge- 20 
samte Hubeinrichtung - in der Hubrichtung H verschwenk- 
bar sind. 

[001 9] Mit Fig. 2 und Fig. 3 wird eine der Ausgeslaltungs- 
und Anwendungsmoglicbkeiten der erfindungsgemaGen 
Hubeinrichtung am Beispiel eines Scherenhubwagens ge- 25 
zeigt. Zwei aus je zwei oberen Scherenkreuzen und zwei un- 
teren Scherenkreuzen gebildete Hubscheren 2 und 3 sind 
rechtwinkelig zueinanderstehend zwischen den Fuhrungs- 
holmen 21 bzw. 22 eines oberen Tragrahmens 19 und eines 
unteren Tragrahmens 20 angeordnet. Die rechtwinkelig zu- 30 
einander gerichleten oberen und unLeren Scherenstrebenen- 
den sind an den Fuh rungs hoi men 21, 22 schwenkbeweglich 
fixiert, die entgegen gerichteten Scherenstrebenenden 
schwenk-schicbebeweglich gcfiihrt. Die rechtwinkelig zu- 
einander ausgerichteten mittleren Scherenstrebenenden der 35 
Hubscheren 2, 3 sind uber ein Verbindungselement 15 ge- 
koppelt, das auch gleichzeitig die Funktion eines Ubertra- 
gungselements 12 fur die Antriebskraft gemafi Fig. 1 erfullt. 
Mit Betatigung der am oberen Tragrahmen angeordneten 
Antriebseinrichtung 18 werden die Tragrahmen 19, 20 par- 40 
allel beabstandet vertikal auseinander- oder zusammenge- 
fuhrt, auch wenn, wie hicr gezcigt, zwischen den Fiihrungs- 
holmen 23 des oberen und unteren Tragrahmens 19, 20 
keine Hubschere vorgesehen ist. Im vertikal durchgangig 
freien Innenraum der Tragrahmen 19 ? 20 und am Tragrah- 45 
men 19 losbar befestigt, ist ein Bebalter 34 angedeutet, der 
zwischen der Fahrebene E und dem Hubmaximum verfahr- 
bar ist. 

[0020] Die stern formig angeordnete Koppelung von vier 
Hubscheren 2 mittels gabelforrniger Verbindungselemente 50 
16, die an einem vierseitigen Ubertragungsclement 17 ange- 
lenkt sind, wird in einer Draufsicht und nur symbolisiert irr 
Fig. 4 gezeigl. In gleicher Darstellungsform zeigt Fig. 5 ein 
dreiseitiges Ubertragungselement 24, an dem drei Hubsche- 
ren 2 mittels Schwenkzapfen 25 tangential angeordnet sind. 55 
[0021] Fig. 6 zeigt, wiederum in vereinfachter Darsiellung 
und im Vertikalschnitt, eine als Arbeitsbuhne ausgebildete 
Hubeinrichtung 1 mit vier Hubscheren 2, deren Anordnung 
ctwa der in Fig. 4 gezeigten entspricht, wobei nur die seit- 
lich der Mitteliinie M in Flucht stehenden, spiegelbildiich 60 
identisch aufgebauten Hubscheren 2 gezeigl werden. Jede 
der Hubscheren 2, die zwischen der Bodenpiattform 31 und 
der Arbeitsplattform 32 angeordnet sind, besteht aus funf 
ubereinander angeordneten Scherenkreuzen. Die unteren 
Scherenkreuze sind mit ihren Scherenarmen 9 schwenkbe- 65 
weglich an einem kombinierten Ubertragungs- und Verbin- 
dungselement 26 angclenkt. Daran ist cin Elektromotor 27 
angeflanscht, dessen Antriebskraft mittels Getriebe uber 
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eine Trapezgewindespindel 28 und eine Spindelmutter in 
das Ubertragungs- und Verbindungselement 29 eingeleitet 
wird, an dem die Scherenarme 8 der unteren Scherenkreuze 
und die Scherenarme 9 der daruberstehend angeordneten 
Scherenkreuze schwenkbeweglich angelenkt sind. Die 
freien Enden der Scherenarme 8 der unteren Scherenkreuze 
sind mit Rollen 30 bestuckt, die in nutenformigen Ausneh- 
mungen der Bodenpiattform 31 gefuhrt werden. Die Ar- 
beitsplattform 32 weist an ihrer Unterseite in zentraler An- 
ordnung ein Verbindungselement 33 auf, an dem die Sche- 
renarme 9 der oberen Scherenkreuze schwenkbeweglich an- 
gelenkt sind. In nutenformigen Ausnehmungen sind wie- 
derum die Rollen 30 gefuhrt, auf denen die Arbeitsplattform 
32 abgstiitzt ist. 

Paten tanspruche 

1. Hubeinrichtung mit im Winkel zueinander angeord- 
neten, antreibbaren Hubscheren dadurch gekenn- 
zeichnet, 

dass die Hubeinrichtung (1) zumindest zwei Hubsche- 
ren (2; 3)aufweist, 

dass zumindest eine der Hubscheren mit einer An- 
triebseinrichtung (18) in Antriebsverbindung steht und 
dass die Antriebseinrichtung (18) eine parallel zur 
Hubrichtung (H) gerichtete Antriebskraft (A) in die 
Hubschere bzw. in die Hubscheren einieitet. 

2. Hubeinrichtung (1) nach Anspruch 1 dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Hubscheren aus mehreren verti- 
kal und/oder horizontal in Reihe aneinander angeord- 
neten Scherenkreuzen (4, 5) gebildet werden und die 
Antriebskraft (A) der Antriebseinrichtung (18) zumin- 
dest in ein Scherenkreuz (4) einer Hubschere (3) einge- 
leitet wird. 

3. Hubeinrichtung (1) nach einem der Anspriiche 1 
oder 2 dadurch gekennzeichnet, dass an einer Hub- 
schere die Anordnung zumindest einer Stutzschere vor- 
sehbar ist, deren Streckrichtung rechtwinkelig zur 
Hubrichtung (H) verlauft. 
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